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Masse:
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Masse:

Vergleich mit Kapazität:
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Eine Masse ist darstellbar durch

einen Kondensator mit C m
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Feder:

Vergleich mit Induktivität:
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Eine Feder ist darstellbar durch

eine Induktivität mit 
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Dämpfer:

Vergleich mit Widerstand:
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Ein Dämpfer ist darstellbar durch

einen Widerstand mit 
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